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Infofly_manage 软件是用来管理 InfoFly 无线宽带数据链系列设备的，包

括跟踪天线、机载端和地面端，可以配置、查看设备的参数、状态和信息，并将

关键参数保存在软件所在目录下的 LOG 文件夹里。

在使用此软件前，电脑地址（有线地址、以太网）设置为 192.168.1.110，

并关闭 windows 防火墙，工作（专有）网络和公用网络都关闭掉。

简介

首先按照设备各接口定义连接好线缆，然后打开 InFofly_manage.exe 软件，

其界面如图（1）所示。在此界面的左下方有两个按钮，添加设备、删除设备，

其上方为设备列表区，列表的根目录按照设备类型分为地面端、机载端、IATA

（自动跟踪天线）。添加设备后，根据设备的类型，设备的地址会显示不同的根

目录下。界面的右半部分用来显示设备的状态和信息，配置相关参数的。

图(1) 首次打开软件
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添加设备

在查找设备前，请确保关闭防火墙。

点击添加设备按钮，弹出图（2）对话框。

图（2） 添加设备对话框

点击搜索按钮，进入搜索界面，如图（3）所示。

图（3） 搜索设备界面

点击查找按钮，上图将显示所有搜索到的设备的信息。如图（4）所示。

图（4）搜索到的设备信息
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节点列表：表示设备与电脑的链接方式。有线表示设备通过网线直接与电脑

链接，无线表示设备与电脑通过设备链路链接。

型号列表：SLAV 表示机载端设备，MAST 表示地面端设备，1为 IATA(跟踪天

线)。

然后将鼠标移动到任意设备信息上，单击选中，然后点击确认按钮，弹出图

（5）对话框，对话框中显示所添加设备的 IP 地址。

图（5） 添加选中的设备

点击确认按钮，可以在主界面左边的设备列表中地面端目录下看到所添加的

设备。如图（6）所示。

图（6）添加的设备显示在设备列表中

然后按照上述步骤添加完所有搜索到的设备。
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删除设备

在设备列表中点击选中一个设备，然后点击删除按钮，就可以在设备列表中

删除掉此设备。
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设备管理

双击设备列表中的设备，在主界面的右边就会出现设备的相关信息，如图（7）

所示。根据设备的类型（地面端、机载端、IATA）此界面显示的内容有所区别。

地面端和机载端的功能和参数配置类似，其管理界面大致相同，所以下面介绍时

把他们放在一块，而 IATA 的管理界面单独介绍

图（7） 地面端设备管理界面
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地面端和机载端管理

地面端设备管理界面包括基本、监视、无线、网络、串口 1、串口 2、串口

3、串口 4、RC、ATA 栏目如上图所示；机载端设备管理界面包括基本、无线、网

络、串口 1、串口 2、串口 3、串口 4、RC1、RC2、PWM 栏目如图（8）所示。

图（8） 机载端管理界面

其中基本、无线、网络三个栏目，地面端和机载端大致相同。下面先介绍这

三个栏目。

基本栏目

地面端的基本栏目中间最上方有一个重启按钮，用来重启设备。

栏目的左边显示了：位置、设备类型、通信固件、主板固件、设备地址、信

道、功率模式信息。其中位置、设备类型、通信固件、主板固件、为设备出厂时

已配置好，用户无法更改。

设备地址，用来管理地面端和机载端设备配对用的，只有配置一致后，地面

端和机载端才能通信；在无线栏目中可以更改。

栏目右上方显示了 5行信息，分别对应设备的系列、型号、通信版本，序列

号、生产日期。

接着是近场/远场工作模式切换区（有跟踪天线的设备）或者天线类型切区

（全定组合设备），如图（9）所示。
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图（9）

近场/远场工作模式切换

在使用跟踪天线时，为了避免在近处调试飞机时，出现信号饱和，从而影响

正常通信，设置了近场模式，此时跟踪天线的俯仰角度固定在 90º，同时设备工

作在低功率模式。当飞机起飞后，需切回远场模式。

天线类型切换

在使用全定组合地面端时，需要指定使用的天线，在天线类型切换去指定。

位置信息有两种，本地和远端：分别对应在查找设备列表中节点的有线和无

线，本地表示设备通过网线与电脑直接连接，远端表示设备通过设备链路与电脑
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连接。

当位置为本地时，在基本栏目下面有一个此设备的实时信号强度图形，如图

（7）下面的部分。

信道

信道列表的值根据设备的频率和型号有不同的值。当设备为 2.4G 时，信道

有 14 个值，从 1 到 14，分别对应不通的中心频率，当设备频率为 2.3-2.5G 时

有 18 个值，除了 1-14，还包括 101、102、201、202。各信道对应中心频率如表

（1）。每个信道的频率范围中心频率±10MHz。

序号 信道 中心频率（MHz） 序号 信道 中心频率（MHz）
1 1 2412 10 10 2457
2 2 2417 11 11 2462
3 3 2422 12 12 2467
4 4 2427 13 13 2472
5 5 2432 14 14 2484
6 6 2437 15 101 2370
7 7 2442 16 102 2390
8 8 2447 17 201 2510
9 9 2452 18 202 2530

表（1）各信道对应中心频率

当设备为 1.4G 时，只有一个信道，6信道，其频率为 1430~1444MHz。

信号强度图

选中开始监视，信号强度图形中就会实时的显示信号强度的值。如图（10）

所示。

红色图形表示 100ms 监测一次信号强度的值，

绿色图形表示：1s 内信号强度的最大值，

蓝色图形表示：1s 内信号强度的最小值
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图（10）实时信号强度

浮动窗信息

选中浮动窗显示，就会出现如下图所示的，其上面包含的信息分为两部分，

机载端信息和地面端信息。

地面端信息

第一行表示地面端信号强度、当前信道值和工作

模式。图中-39.12 表示地面端信号强度，14 表示当前

信道，L表示低功率模式，H表示高功率模式。

距离表示机载端与地面端的距离，根据光速和时

间计算。

时长表示地面端开机时间。

电压表示地面端设备的电压，不是跟踪天线的电

压。

温度表示设备的当前温度。

接收表示地面端设备接收机载端的网络数据占下

行带宽的比值。

发送表示地面端设备向机载端发送数据占上行带

宽的比值。

RC 表示两路遥控器信息，每个遥控信息分为两个

字段，用“-”分割，第一个字段表示遥控器输入信号

的类型，此字段为 S时表示遥控信号为 SBUS,为 8 第二个字段表示遥控信号的帧

率。各字段的意义如表（2）所示。
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序号 遥控信号类型 帧率 说明

1 S 66 左右 SBUS 信号

2 8 45 左右 PPM 8 通道

3 12 56 左右 PPM 12 通道

4 0 0 无遥控信号接入

表（2）遥控信息字段意义

机载端信息

第一行表示机载端信号强度和所用信道。

时长表示机载端开机时间。

电压表示机载端电压。

温度表示设备的当前温度。

当设备的信号前度、电压、温度处于不同的安全范围时，其字体颜色会变化，

由黑变黄，变红。
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无线栏目

点击无线栏目，出现无线栏目界面，如图（11）。

图（11）地面端无线栏目管理

无线栏目是用来设置设备配对地址的，设备地址分为 4段，第一段为客户标

识，如上图中的 F0，用户不能更改。第四段为设备类型，主站为地面端数值为 0，

从站为机载端数值为 1。第二段和第三段用户可以更改，范围为 0-255。

配对的地面端和机载端的地址的前三段是相同的，只有第四段是不同的，地

面端为 0，机载端为 1。

在更改时，必须先更改机载端的地址。

地面端新地址的第二段和机载端新地址的第二段需填入相同数值，第三段也

需相同。

更改后，点击此行上的设置按钮，软件会提示需要重启设备，回到基本栏目，

点击重启，10 秒左右重启成功，设备地址就更改成功了。
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网络栏目

网络栏目用来设置设备的管理地址的。如图（12）所示。改完后点击保存，

网络地址就修改完成了。

由于网络地址的更改，主界面设备列表中的设备就不是此设备了，需要重新

添加，按照添加设备的步骤操作即可。

图（12）网络地址管理
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监视栏目

监视栏目只有地面端设备才有，用来查看此设备的通信状态的，如图（13）

所示。

图（13）监视栏目

首次打开时，所有信息都为空值，勾选开始监视，则就可以看到各种参数的

实时值。如图（14）所示，
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图（14）设备参数的监视

这些参数分为两部分，本地和远端。本地参数指的时地面端的参数，远端是

机载端的参数

显示总数勾选框，表示在统计串口数据时，显示的时速率还是收发总数，勾

选时表示统计串口的收发总数，不够选表示串口的速率。

归零按钮，重新统计串口数据。
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串口设置

InfoFly 无线数据链提供 4路数传，地面端串口既可以使用物理接口也可以

使用虚拟串口，机载端只能使用物理接口。

地面端串口设置

选择地面端设备点击串口 1栏目，如图（15）所示。此栏目的内容分为两部

分，接口和 S2E。

当使用物理接口时启用串口服务器勾选框不勾选，然后在接口内容里填入对

应的参数，点击保存，如果提示重启设备，则重启过后即可。

图（15） 串口设置

勾选启用串口服务器勾选框，地面端启用串口服务器功能，支持通过网络发

送串口数据，连接方式为 UDP。在 S2E 内容填入相应的参数，然后点击保存即可。

其中客户端地址默认填写为 192.168.1.110。在应用程序中（如飞控软件）需填

写地面端的网络地址 192.168.1.175。

串口 2和串口 3的设置与串口 1设置相同。串口 4与其余 3个串口相比在接

口多了一个协议参数，如果使用跟踪天线时需将协议设置为连接 ATA , 未 使

用跟踪天线时设置为透明传输。

机载端串口设置

机载端的串口只能使用物理接口，与地面端相比，在参数设置时，没有 S2E

的内容，只有接口内容，如图（16）所示。选好相应的参数，点击保存即可。
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图（16） 机载端串口设置
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跟踪天线设置

ATA 栏目是管理跟踪天线的，如图（17）所示。在此栏目下可查看跟踪天线

的状态，设置跟踪模式，调整偏角。

图（17）ATA 界面

使用跟踪天线时串口 4设置

上图界面中 ATA 状态显示为离线，是因为地面端串口 4的参数配置不正确。

如果使用跟踪天线，地面端的串口 4将被跟踪天线占用，机载端的串口 4被外接

的 GPS 占用 ，此时串口 4需要特定的设置。

地面端串口 4的设置，如图（18）所示，首先保持启用串口服务器勾选框在

未勾选状态，然后在串口内容中速率为 57600，数据位为 8，停止位为 1，校验

位为无，协议为连接 ATA，然后点击保存即可。
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图（18） 使用跟踪天线时地面端串口 4 的设置

机载端串口 4的设置，如图（19）所示，需将参数设置速率为 57600，数据

位为 8，停止位为 1，校验位为无，协议为连接 gps，然后点击保存即可。

图（19）机载端连接 GPS 的串口 4 设置

完成上面的设置后，AAT 界面下，AAT 状态为在线，如图（20）所示，此时

界面就会显示自跟踪天线的相关参数，这些参数分为两部分，一种只能查看，另

一种可设置更改。
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图（20）ATA 在线

只能查看的参数有 AAT 版本，目标方位，方向，目标俯仰，转台体倾角，俯

仰体倾角，本地 GPS,目标 GPS。

用户只需要关心转台体倾角，本地 GPS 和目标 GPS 这三个参数。

本地 GPS

本地GPS指的是安装在自跟踪天线里面的GPS模块的状态信息，一般有两种，

无效定位和有效定位。无效定位表示此 GPS 模块定位不成功，需检查跟踪天线的

工作环境，（理想的工作环境为空旷、无遮挡、无相近频率的设备处于工作状态）；

有效定位表示此 GPS 模块定位成功。

目标 GPS

目标 GPS 指的是安装在机载端的 GPS 模块的工作状态，其有三种状态，无数

据，无效定位，有效定位。

无数据表示自跟踪天线不能从机载端的串口 4接收到数据，出现的问题可能

是 GPS 模块未正常工作、线序接错、串口 4参数设置不正确、串口 4不工作。

无效定位表示自跟踪天线能从机载端的串口 4接收到数据，但数据格式不正



22

确，可能的原因包括机载端的 GPS 模块定位不成功，记载端串口 4参数设置不正

确。

有效定位表示机载端 GPS 模块定位成功，正常工作。

只有本地 GPS 和目标 GPS 都是有效定位时，自跟踪天线才能正常工作。

可设置更改的参数包括水平转动的工作模式、倾角补偿、磁偏角设置。

跟踪模式

跟踪模式分为手动，固定、复位和自动三种。

自动模式为自跟踪天线正常工作时，根据目标 GPS 信息和本地 GPS 信息，使

天线自动对准目标飞机。

手动模式下，控制自跟踪天线水平转动的电机将不加电，在人为干预下，天

线可在水平面上对准任何方向，一般在近距离调试设备时或者本地 GPS 不能定位

时使用。

固定模式下，可以在方位、俯仰填入固定的角度，然后点击执行，跟踪天线

将转到相应角度的位置，正北为方位 0度，垂直地平线为俯仰 0度。

复位模式下，俯仰角度恢复为 0 度（Infofly IATA-B 型跟踪天线使用此功

能，其他型号未使用）。

每次启动自跟踪天线时，水平转动的模式都会恢复为自动。

偏角修正

由于磁偏角的存在以及自跟踪天线中元器件的误差，使得自跟踪天线在定位

成功后，天线方向与机载端有一定的偏差，需要调整磁偏角的值来消除这个偏差。

首先在磁偏角后面的文本框里填入当地磁偏角值（x），点击后面的设置按钮。

然后飞机起飞，距离地面端跟踪天线 300-500 米时，观察自跟踪天线的方向

是否对准目标飞机，如果仍有偏差，则需继续调整磁偏角的值；当需要自跟踪天

线逆时针旋转 n度才能对准目标飞机时，在文本框中填入 x+n，当需要自跟踪天

线顺时针旋转 n度才能对准目标飞机时，需在文本框中填入 x-n。

具体来说，在当前的值为-5 时，如果让自跟踪天线逆时针旋转 2 度，则要
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在要更改的值的文本框中填入（-5）+2=-3，如果让自跟踪天线逆时针旋转 3度，

则要在要更改的值的文本框中填入（-5）-2=-7。



24

遥控设置

RC1、RC2、PWM 栏目为机载端设备具有的栏目，用来管理机载端遥控信号和

PWM 信号输出。

本电台提供两路遥控，地面端输入，支持 PPM8 通道、PPM12 通道和 SBUS 自

适应输入，机载端 SBUS 输。

在 RC1 和 RC2 栏目中，可以设置失控保护的触发通道，以及判断失控的响应

时间，如图（21）所示。

在连续丢失信号时间后面输入时间 t，当丢失信号 t后，（0≤t≥2000>）机

载端输出失控信息，触发失控保护。

失控信息分为两种，1、SBUS 失控标识位；2、通道设置为 FS 类型，其所设

置的 F/S 的值。

每个通道都有 HOLD 和 FS 两个类型，当选择为 FS 类型时，此通道就为失控

保护的触发通道，F/S 值为失控发生时，该通道的输出值。

如果失控保护触发标志是 SBUS 协议中的 FS 标识位，则各个通道的类型不需

要设置。

图（21） 遥控设置
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PWM 设置

本设备可提供一路 PWM，可使用其来控制支持 PWM 的载荷（如探照灯、收放

天线）。进入 PWM 栏目界面，如图（22）所示。

其中 PWM 启动默认输出是来设置在机载端开机后，PWM 的输出值，在文本框

中填入值，然后点击设置按钮即可。

PWM 当前输出用来设置 PWM 的指定输出量，在其后文本框里输入 880-2160

之间的任意数值，然后点击执行，则在机载端的 PWM 输出接口就会一直输出相应

数值的脉宽。

图（22） PWM 设置
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IATA管理

IATA 管理界面有 3个栏目，分别为信息、位置、网络。

信息栏目

信息栏目与地面端管理的 ATA 栏目类似，只是多了本地位置和目标位置的经

纬度和高度信息。如图（23）所示。

图（23）信息栏目
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位置栏目

位置栏目用来选择优先使用的引导信息，同时显示这些信息。

位置信息分为本地位置信息（跟踪天线所处位置的经度、纬度、高度）和目

标位置信息（飞机所处位置的经度、纬度、高度）。如图（24）所示。

图（25）位置栏目

跟踪天线的引导模式分为网络定位引导和 GPS 定位引导。

GPS 定位引导是指跟踪天线使用 GPS 给的定位信息。

网络定位引导是指跟踪天线使用用户通过网络发给跟踪天线的定位信息，其

数据格式如下表。

GPS-网络发送协议

本地 GPS 接收端口 8003
远端 GPS 接收端口 8004
传输协议 UDP
发送频率 大于等于 1Hz
数据长度 16 字节

字节顺序 低字节在前

数据格式

序号 内容 字节 数据 备注

１ 帧头 2 字节 0x090B
２ 保留 2 字节

３ 经度*100000 4 字节 单位度
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４ 纬度*100000 4 字节 单位度

５ 海拔高度 2 字节 单位米

６ 保留 2 字节

表（3）网络引导数据协议

当两种定位信息都有时，跟踪天线使用指定的优先级别高的定位信息。
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网络栏目

网络栏目用来配置跟踪天线的 IP 地址。如下图所示。

图（26）跟踪天线网络栏目
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报警

当设备的信号强度、电压和温度超过安全值时，软件将会报警。

报警的方式有两种，第一种若浮动窗关闭，则其将自动打开，并且根据不同

的等级，报警参数显示为黄色或红色。其具体对应范围如表（），

黑色 黄色 红色

信号强度 (-80 ,-30) [-30,-20)|(-90,-80] ≤-90，≥-20

温度 ≤70 （70，75） ≥75

电压 [9，15] >15，< 9

表（4）信号强度、电压和温度报警等级对应范围

下图为机载端温度报警示意图。

图（27）温度报警

第二种，电脑发出滴~滴~滴的报警声。
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日志文件

软件会自动保存设备的关键参数，其格式为 txt，存放在软件所在目录的 LOG

文件夹内。如图（）所示。

图（28）日志文件

其中地面端保存的内容字段对应为时间、地面信号、工作模式、近场模式、

距离、地面端工作时间、地面端电压、地面端温度、地面端数据收发、机载端信

号、机载端工作时间 机载端电压、机载端温度、机载端数据收发。
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联系方式

资料可能随时更新

有任何问题请联系北京赛博通科技发展有限公司技术支持

010-57739967 56545002
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